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中国机电一体化技术应用协会
 “PLCopen运动控制与工业机器人技术研讨会”

邀  请  函

各有关单位：

工业机器人使用复杂的专用语言进行编程；运动控制器的范围要广一些，而且变化较多，一般使用PC库或其它专用语言进行编程；PLC、运动控制器、机器人控制器之间相互独立。PLCopen国际组织经过十多年的努力，联合了全球主流的软硬件供应商，制定了独立于具体硬件、可重复使用的运动控制标准规范，目前已经完成了运动控制part1、part2和part4几个部分内容标准规范的制定工作。这些标准不仅覆盖一般运动控制，同时也实现了机器人的协调运动控制，该标准将PLC、机器人和运动控制集成到一起。目前很多机器人公司，如库卡、史陶比尔、欧姆龙等，机器人的实现方案均参照此标准。
随着国家对智能制造、机器人产业等战略计划的部署和实施，业界对于运动控制标准相关技术的需求激增。为了促进PLCopen标准技术的应用与发展，让更多的企业与研究单位了解PLCopen运动控制规范的技术内涵和基于PLCopen的运动控制、机器人软件解决方案，中国机电一体化技术应用协会、PLCopen国际组织中国委员会将于2018年9月20日下午在国家会展中心举办“PLCopen运动控制与工业机器人技术研讨会”（第 20 届中国国际工业博览会期间），诚挚邀请，欢迎莅临。

论坛主题

基于PLCopen运动控制标准的机器人开发
组织机构 

主办单位：中国机电一体化技术应用协会
汉诺威米兰展览（上海）有限公司

承办单位：PLCopen国际组织中国委员会

中国机电一体化技术应用协会可编程序控制器分会

协办单位：全国自动化系统与集成标准化技术委员会

Sercos国际组织中国办事处
SAC/TC124可编程序控制器及系统分技术委员会
中国机械工程学会机械工业自动化分会
中国自动化学会制造技术专业委员会
支持单位：欧德神思软件系统（北京）有限公司
库卡机器人（上海）有限公司
常州市领华自动化科技有限公司

时间地点 

签到时间：2018年9月20日12:40-13:10，会议时间：13:10-17:00

会议地点：国家会展中心M7-03会议室（上海青浦区诸广路1888号）

会议议题 

支持智能制造的PLC新技术；

PLCopen运动控制规范体系；
PLCopen运动控制系统的软件架构；
PLCopen运动控制规范第1、2部分主轴/从轴结构的运动控制；
PLCopen运动控制规范第4部分多轴协调运动控制；
基于国际标准的运动控制规范在数控机床、机器人领域的应用；
基于PLCopen的运动控制、机器人软件解决方案；

实时工业以太网技术。
参会对象 

国内机器人、自动化、数控机床、包装机械、注塑机械、木工机械、印刷机械及智能装备等企业、科研院所从事工业机器人及运动控制技术设计开发、应用等方面的领军人物、技术骨干、研发人员，部分高等院校从事机电一体化、工业自动化、机器人及电气工程等专业的教师。软硬件服务提供商代表。

参会报名
参会听众免费,凡确认参加会议者请于9月14日之前报名参会。报名方式：

1. 发送回执到kuijp@cameta.org.cn。
2. 扫描下方维码直接报名。
会务联系

魁建平（010-62029216，kuijp@cameta.org.cn）
王  凯（010-62077005，plcopen@cameta.org.cn）

王锡俊（010-82285783，sercos@cameta.org.cn）
中国机电一体化技术应用协会
2018年8月12号
附件：会议日程
	2018年9月20日 13：10-17：00
国家会展中心M7-03会议室（上海青浦区诸广路1888号）

	13:10-13:55
	Eelco van der Wal先生  PLCopen国际组织执行主席
演讲题目： PLCopen运动控制：从单轴控制到机器人

	13:55-14:40
	Peter Lutz 先生 Sercos国际组织执行主席
演讲题目：待定

	14:40-15:10
	孙伟杰 营销总监 欧德神思软件系统（北京）有限公司
演讲题目：基于工业物联网的多机器人系统协同作业软件开发平台技术

	15:10-15:40
	董锋 常州市领华自动化科技有限公司
演讲题目：开放式运动控制系统及CNC解决方案

	15:40-16:10
	刘笑 产品负责人 库卡机器人制造 (上海) 有限公司
演讲题目：通过KUKA.PLC mxAutomation实现集成自动化

	16:10-16:40
	严义 教授  PLCopen中国组织主席
演讲题目：基于PLCopen运动控制的机器人控制实现方法

	16:40-17:00
	观众提问，礼品发放
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